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一、安装步骤： 

1、取出调节支架连杆，两根连杆组装成一根，然后固定在底座安装板上。 

2、取出止动环，套在支架连杆上（安装高度通常为相机对焦距离）。 

3、取出支架法兰，套在支架连接杆上。 

4、L 型法兰与支架法兰连接：将 L 型法兰顺着齿条方向顺入支架法兰槽口中，然

后旋转调节螺母至齿条啮合完好。 

5、相机固定到眼睛安装板上，眼睛安装板固定到 L 型法兰上，镜头朝下且尽量

让眼睛平直。 

6、安装激光器至相机上，调整激光笔位置尽量使激光线与滑台运动方向垂直，

调节激光线粗细至最细。 

7、连接相机电源线、USB 线，开始进行调试。 

 

图 1.1 设备箱示意 
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二、调试步骤： 

1、用 USB 连接线将设备调速 USB 口与 PC 相连，并给设备上电。 

2、打开调试软件“变能科技 PC 端控制程序”，如图 2.1 选择对应的控制器型号，

“确认已选型号”。 

 

图 2.1 选择型号 

3、选择对应端口，“打开串口”，等待显示已连接成功。 
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图 2.2 打开串口 

4、速度调节 

点击“时实控制参数”，显示如图 2.3 界面，根据需要选择限位及急停开

关的常开/常闭，也可根据需要调节运动模式（三维检测优选模式 3：自动往返

模式），调节转速主要是通过界面中的运行基数数值大小来调节（256~65535），

注意此处的运行基数并不是指运行时的脉冲，而是与输出频率相对应，详见表

2.4，调节所需的基数后，可点击正向运行/反向运行测试调节结果，速度满足要

求后，点击“参数下载保存”即可将程序下载到设备控制器。后续使用平台时通

过软件或滑台正转/反转/急停按钮均可控制滑台运动状态。 

说明： ）导程（单位细分）输出频率（单位）运行速度（单位 mmHzmm/s =  

      其中输出频率通过所设运行速度基数查表 2.4 可得，细分通过查看驱动器

HBS57 可得、通常默认设置 2000，当前所用设备导程为 10mm。 

5、加减速调节 

 通过调节加减速阶段脉冲数，可实现简单的加减速控制，默认设置是 200，

建议设置（10-200），常规使用，不需要进行更改。 
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图 2.3 时实控制参数设置 
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表 2.4 运行基数与输出频率对应表 

6、放置检测物体开始检测。 

 

 


